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Introducdo a Robdtica Terrestre

Modelagem de Robds Terrestres

Projeto de Controladores

Conteldo

Unidade T P To

l.Introducéo a Roboética Terrestre 6h Oh 6h

1.Formas de locomocé&o de robds terrestres

2.Tipos de Rob0s Moveis a Rodas
1.Estrutura Omnidirecional
2.Estrutura Car-like
3.Estrutura Uniciclo

3.Sistema Sensorial

2.Modelagem de Robds Terrestres 15h | Oh 15h

1.Sistemas de referéncia
2.Modelagem cinematica
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3.Modelagem dindmica

3.Projeto de Controladores

1.Definicdo de controle movimento:
1.Regulacdo/Posicionamento
2.Seguimento de caminhos
3.Rastreamento de Trajetdria

2.Proposta de Controladores
1.Posicionamento em coordenadas cartesianas
2.Posicionamento em coordenadas polares
3.0rientacao
4.Posicionamento e orientacao
5.Sistemas comutados

3.Estabilidade de Controladores

24h
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24h

Total | 45h
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45h
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